
输入参数

参数 类型 说明

project_name string 文件名称。

file_size int 文件大小。

plan_speed int 轨迹运行速度。

输出参数

参数 类型 说明

run_project bool true ：设置成功； false ：设置失败。

代码示例

输入

实现：文件 xxx，大小是 2048，速度是 50%。

输出

在线编程指令集

文件传输

下发前准备（第二代控制器） run_project

{"command":"run_project","project_name":"XXX","file_size":2048,"plan_speed":50}
json
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{

    "command": "run_project",

    "project_state": true

}

json
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